MD 1422 Y 2020.02.29

MD 1422 Y 2020.02.29

REPUBLICA MOLDOVA

(19) Agentia de Stat
pentru Proprietatea Intelectuala

a1 1422 13 Y

(51) Int.Cl: B23D 79/00 (2006.01)

B23D 79/06 (2006.01)
B24B 33/00 (2006.01)

(12) BREVET DE INVENTIE
DE SCURTA DURATA

in termen de 6 luni de la data publicirii mentiunii privind hotirirea de acordare a brevetului de
inventie de scurti durata, orice persoani poate face opozitie la acordarea brevetului

(21) Nr. depozit: s 2018 0084
(22) Data depozit: 2018.08.08

(45) Data publicarii hotararii de

acordare a brevetului:
2020.02.29, BOPI nr. 2/2020

(71) Solicitant: UNIVERSITATEA TEHNICA A MOLDOVEI, MD
(72) Inventatori: CIOBANU Radu, MD; CIOBANU Oleg, MD; BOTEZ llie, MD; BOTEZ Dumitru,

MD

(73) Titular: UNIVERSITATEA TEHNICA A MOLDOVEI, MD

(54) Razuitor cu actionare vibromecanica

(57) Rezumat:
1

Inventia se referd la domeniul constructiilor
de masini, in special la razuitoare cu actionare
vibromecanica.

Rézuitorul, conform inventiei, este format
din trei ansambluri (I, 11, II). Primul ansamblu
(D) contine un electromagnet, instalat pe
carcasa (16) unui batiu, care contine o bobina
(15) si un miez (13), unite printr-un arc spiral
(14). In centrul miezului (13) este fixat un
impingator (11). Al treilea ansamblu (1)
contine un mecanism de razuit, format dintr-0
teava rigida (8), In care este instalatd o sculad
aschietoare (2), unitd rigid cu un Impingator
(5). Al doilea ansamblu (II) contine un
mecanism intermediar, care imbind primul (I)
si al treilea (III) ansamblu, si este format dintr-
o teava (10) umpluta cu bile din plastic (9)

2
pentru transmiterea fortei de la miezul (13)
electromagnetului la scula agchietoare (2).
Revendicari: 1
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(54) Scraper with vibromechanical drive

(57) Abstract:
1

The invention relates to the field of
mechanical engineering, in particular to
scrapers with vibromechanical drive.

The scraper, according to the invention,
consists of three assemblies (1, I1, I11). The first
assembly (I) contains an electromagnet,
installed on a frame body (16), which
comprises a coil (15) and a core (13),
connected by means of a coil spring (14). In
the center of the core (13) is fixed a pusher
(11). The third assembly (lIl) contains a
scrapping mechanism, consisting of a rigid

2

pipe (8), in which is installed a cutting tool (2),
rigidly connected to the pusher (5). The second
assembly  (II) contains an intermediate
mechanism that combines the first (1) and third
(1) assembly, and consists of a pipe (10)
filled with plastic balls (9) for transmitting the
force from the core (13) of the electromagnet
to the cutting tool (2).

Claims: 1

Fig.: 3

(54) labep ¢ BUOpOMEXaHUYECKUM MPUBOAOM

(57) Pedepar:

W3obperenne  otHOocUTCs K obmacTu
MAaIIMHOCTPOEHHS, B YaCTHOCTH, K Iabepam c
BHOPOMEXaHUYECKUM IIPUBO/IOM.

IaGep, cormacHo U300pETEHMIO, COCTOUT
u3 tpex y3mos (I, I, I1). Tepsoii yzen (1)
COJIEPKUT JJIEKTPOMAarHuT, YCTAHOBJICHHBIN Ha
kopryce (16) CTaHMHBI, KOTOPBIH COAEPIKUT
katymky (15) u cepaeunux (13), coenquHeHHbIE
TIOCPE/ICTBOM BHUHTOBOW mpyxkuHbl (14). B
neHrpe cepaeynuka (13) 3akperuieH ToKareb
(11). Tperuit yzen (l1l) comepxut mMexaHH3M
JUTsl NIa0pEHUsI, COCTOSIIUNA U3 HKECTKOH TPYOBI
(8), B KOTOpOIl YCTaHOBJICH PEKYITUHA

2

HHCTPYMEHT (2), IKECTKO COCMUHEHHBIH ¢
tonkareneMm (5). Bropoit yzen (Il) comepxut
MPOMEXKYTOYHBIH MEXaHU3M, O0bEAUHSIOIIUH
nepebiid (1) u tpetuit (1) y3en, u cocrour u3
TpyOsl (10), 3amonHeHHOW IIACTMACCOBBIMHU
napukamMu  (9) Ui mepeqayd  yCWids  OT
cepaeunnka  (13) JJNIEKTpOMAarHuTa K
peXyIIeMy HHCTPYMEHTY (2).

I1. popmymsr: 1

@ur.: 3



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

MD 1422 Y 2020.02.29

Descriere:

Inventia se refera la domeniul constructiilor de magini, in special la razuitoare cu
actionare vibromecanica.

Este cunoscut un razuitor mecanic, care contine o carcasa, un arbore condus sprijinit pe
lagare de rostogolire, o scula agchietoare, un mecanism de transformare a miscarii, realizat
in forma de ansamblu cu rulment, o bucsa interioara, o articulatie, un antrenor, o furca a
tijei, un surub de reglare, un inel de suspensie, totodata mecanismul de reglare a cursei de
lucru a sculei aschietoare este executat In forma de suport axial mobil al rulmentului
arborelui condus [1].

De asemenea, este cunoscut un razuitor mecanic, care contine un arbore conducitor si
un mecanism biela-maniveld, manivela caruia cu un capat este legata articulat cu o culisa,
iar cu celalalt — cu biela, totodatd in locul imbinarii articulate a bielei cu manivela este
executat un canal strapuns cu o lungime egala cu distanta dintre axa axului i axa de rotatie
a bielei. Pentru realizarea reglarii marimii cursei culisei, de-a lungul ei se deplaseaza in
aceeasi directie sau opusa o piulita de reglare [2].

Mai este cunoscut un instrument manual mecanizat, care contine un corp, un generator
de oscilatii, o portsculd a sculei aschietoare, douad placi, instalate concentric in corp cu
posibilitatea deplasarii longitudinale, si intrerupatoare a deplasarii placilor una fata de alta
si de corp, totodatd placa exterioara este arcuitd cu corpul in directie longitudinala,
interioard — spre exterioara, portscula sculei agchietoare este fixata rigid pe placa exterioara,
iar generatorul de oscilatii este instalat pe placa interioara [3].

Dezavantajele solutiilor analizate constau in productivitatea scazuta §i constructia
complicata.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in simplificarea constructiei
razuitorului, avansarea productivitatii prelucrarii, calitatii si Tmbunatatirii conditiilor de
lucru, reducerea consumului de energie.

Rézuitorul cu actionare vibromecanica, conform inventiei, este format din trei
ansambluri. Primul ansamblu contine un electromagnet, instalat pe carcasa unui batiu, care
contine o bobind si un miez, unite printr-un arc spiral. Pe capetele exterioare ale miezului
sunt montate role cu posibilitatea deplasarii pe ghidaje, iar in centrul miezului este fixat un
impingéator. Al treilea ansamblu contine un mecanism de razuit, format dintr-o teava rigida,
in care este instalatad o sculd agchietoare, unita rigid cu un impingétor, tensionat de un arc,
un capat al caruia este fixat de teava rigida prin limitatoare cu suruburi de fixare. Al doilea
ansamblu contine un mecanism intermediar, care Tmbind primul si al treilea ansamblu, si
este format dintr-o teava umpluta cu bile din plastic pentru transmiterea fortei de la miezul
electromagnetului la scula aschietoare, si invers de la arc la miez, totodatd teava dintr-0
parte este fixata rigid de teava rigida, iar de alta parte este fixata de corpul ghidajelor.

Avantajele inventiei consatu in urmatoarele:

-simplificarea constructiei;

-productivitatea avansata;

-consumul redus de energie;

-posibilitatea manevrarii razuitorului dupa necesitatile de prelucrare;

-calitatea superioara a suprafetei prelucrate.

Inventia se explica prin desenele din fig.1-3, care reprezinta:

- fig. 1, schema constructiva a razuitorului cu actionare vibromecanica,

- fig. 2, razuitorul, vederea A din fig. 1;

- fig. 3, schema constructiva a razuitorului cu teava flexibila.

Rézuitorul cu actionare vibromecanica (fig. 1-3) contine trei ansambluri: I —
electromagnetul (actionarea); Il — mecanismul intermediar (de transmisie); Il —
mecanismul de razuit (tehnologic).

Primul ansamblu T contine electromagnetul, instalat pe carcasa 16 a batiului, care
contine bobina 15 si miezul 13, unite prin arcul spiral 14. Pe capetele exterioare ale
miezului 13 sunt montate rolele 12 cu posibilitatea deplasarii pe ghidajele 18, iar in centrul
miezului 13 este fixat Impingatorul 11. Al treilea ansamblu III contine mecanismul de
razuit pentru prelucrarea semifabricatului 1, instalat pe masa 20, care este format din teava
rigida 8, 1n care este instalata scula agchietoare 2, unita rigid cu Impingatorul 5, tensionat de
arcul 6, un capat al cdruia este fixat de teava rigida 8 prin limitatoarele 4 cu suruburile de
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4

fixare 7. Al doilea ansamblu II contine mecanismul intermediar, care imbina primul I si al
treilea III ansamblu, si este format din teava 10 (rigida sau flexibild) umpluta cu bilele din
plastic 9 pentru transmiterea fortei de la miezul 13 al electromagnetului la scula agchietoare
2, si invers de la arcul 6 la miezul 13. Teava 10 dintr-o parte este fixata rigid de teava rigida
8 cu ajutorul piulitei 3, iar de alta parte este fixata de corpul 19 al ghidajelor 18.

Rézuitorul cu actionare vibromecanica functioneaza in modul urmator.

Pe masa 20 se instaleaza si se fixeaza semifabricatul 1. De la priza 17 se transmite
curent electric alternativ la bobina 15. La tensiunea maximala in bobina 15 apare un camp
magnetic care atrage intr-o parte miezul 13 cu impingatorul 11.

Arcul 6, care era tensionat, impinge intr-o parte impingatorul 5 si scula aschietoare 2,
prin bilele 9 impingatorul 11 si miezul 13, compriméand arcul spiral 14 al electromagnetului.
Scula aschietoare 2 se retrage intr-o parte, realizand miscarea in gol.

La tensiunea minimala (zero) arcul spiral 14 comprimat isi revine, impingand in partea
opusd miezul 13 ghidat de rolele 12 pe ghidajele 18, impingatorul 11, bilele 9 din teava 10,
tachetul 5 si scula aschietoare 2, comprimand arcul 6 spiral. In acest moment scula
agchietoare 2 (scula tehnologicd) executd cursa de lucru, fiind apasata de operator (lacatus)
pe suprafata semifabricatului 1. Scula tehnologica 2 cu partea ascutitd taie micro
neregularitatile si erorile de forma de pe suprafata semifabricatului 1.

Operatorul tine cu mana scula tehnologica 2 de teava rigida 8, manevrand cu ea dupa
necesitatile de prelucrare a semifabricatului 1.

Suprafetele plane de precizie inalta sunt prelucrate manual prin razuire de catre lacatusi
de calificare superioard. De exemplu ghidajele masinii — unelte de strunjit sunt prelucrate
prin razuire de catre cei mai calificati lacatusi timp de 30...40 ore.

Utilizarea razuitorului propus poate reduce timpul de prelucrare de 6...10 ori. Lacatusul
tine razuitorul cu méana de teava rigida 8 si il apasa pe suprafata semifabricatului 1.

(56) Referinte bibliografice citate in descriere:

1. UA 79555 U 2013.04.25
2. SU 1834757 A3 1993.08.15
3. SU 1068240 A 1984.01.23

(57) Revendicari:

Razuitor cu actionare vibromecanica, care este format din trei ansambluri (1, 11, 1),
primul ansamblu (I) contindnd un electromagnet, instalat pe carcasa (16) unui batiu, care
contine o bobina (15) si un miez (13), unite printr-un arc spiral (14), totodata pe capetele
exterioare ale miezului (13) sunt montate role (12) cu posibilitatea deplasarii pe ghidaje
(18), iar in centrul miezului (13) este fixat un impingator (11); al treilea ansamblu (III)
contine un mecanism de razuit, format dintr-o teava rigida (8), in care este instalata o scula
aschietoare (2), unitd rigid cu un Impingator (5), tensionat de un arc (6), un capat al caruia
este fixat de teava rigida (8) prin limitatoare (4) cu suruburi de fixare (7); al doilea
ansamblu (II) contine un mecanism intermediar, care imbind primul (I) si al treilea (I11)
ansamblu, si este format dintr-o teavd (10) umplutd cu bile din plastic (9) pentru
transmiterea fortei de la miezul (13) electromagnetului la scula aschietoare (2), si invers de
la arc (6) la miez (13), totodata teava (10) dintr-o parte este fixata rigid de teava rigida (8),
iar de alta parte este fixata de corpul (19) ghidajelor (18).

Agentia de Stat pentru Proprietatea Intelectuala
str. Andrei Doga, nr. 24, bloc 1, MD-2024, Chisindu, Republica Moldova
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